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Zakladni informace

Pracovni balicky projektu

Poskytovatel grantu: Technologicka agentura CR
Program: Doprava 2020+
Nazev projektu: Vyhybka 4.0

WP1 - Vyvoj zarizeni pro méreni a sber dat

Cislo projektu: CK01000091 e Vedoucipracovniho balicku: DT - Vyhybkarna a strojirna, a.s.
Doba Feseni: 1. 4. 2020 — 31. 03. 2024 , , o
Pfijemce projektu: DT - VVyhybkarna a strojirna, a.s. Cile pracovniho balicku:

Vyvoj a realizace zarizeni pro méreni a sber dat ve vyhybce a na vozidle

e Testovaninavrzeného resenivlaboratornich podminkach ve vyhybce i navozidle
e TestovaninavrzenéhoresSeniv provoznich podminkach ve vyhybce inavozidle

e Realizace cesty pro prenos dat z mista méreni do uloziste

DalsSi uc¢astnici projektu: Vysoké uceni technické v Brné, Univerzita Pardubice, RETIA, a.s.

Informace o naplni projektu

Projekt je zaméren na vyvoj inteligentniho autonomniho diagnostického systému pro vyhybky, a to
zejména pro vysokorychlostni, ale i konvencni zelezniCni traté. Systém bude zalozen na meéreni a D T e e e -~
vyhodnoceni dynamickych ucinku od Zelezni¢nich vozidel projizdéjicich vyhybkou. V cilovém stavu il Y s ] L oo srhnw | vl e

|

||

bude systém schopen pracovat zcela autonomné a bez zasahu obsluhy bude vyhodnocovat stav . 3
vyhybky a generovat doporuceni pro udrzbu. V ramci matematickych algoritmu se pocita s vyuzitim metod | s -
tzv. umélé inteligence, jako jsou metody strojového uceni, neuronoveé sité apod. Planuje se umisténi
méficich &idel (napf. snimade zrychleni, teploty, deformace apod.) pfimo na konstrukci vyhybky tak, aby = e rors | P | e | R | s
neomezovaly provoz a udrzbu. Hodnoceni stavu vyhybky, vychazejici z éidel instalovanych do =t B e S T

infrastruktury a doplnénych o informace z dalSich diagnostickych prostfedku a databaze zasahu spravce * 5 S — S
infrastruktury, budou porovnany s hodnocenim stavu vyhybky na zakladé dynamickych u€inku méfenych :
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‘”i 2 > GPS frekvenca 1x / interval 1x /s 1x /s

na vozidlech. Data budou prezentovana v systému Kontrolné Analytické Centrum, ktery je zaveden v D e R

1x/s 1x/ interval

Gs5M

prostredi spravce infrastruktury. Cely systém bude vyvijen jako modularni a variabilni tak, aby bylo & Bl ﬁ
mozné dopliovat nebo ubirat méfici body a hodnocena data. Cilem navrhu systému je doplnit existujici PN
diagnostické systémy pro vyhybky a pomoci spravci infrastruktury s optimalizaci udrzby.

WP2 - Sber a archivace dat z meéereni

Zakladni filosofie
e Vedoucipracovniho balicku: Univerzita Pardubice

Schematicke znézornéni chytré vyhybky

Cile pracovniho bali¢ku:
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WP3 - Vyvoj algoritmu pro hodnoceni dat

e \edoucipracovniho baliCku: Vysoké u€enitechnické v Brnée

Cile pracovniho bali¢ku:

Definice vztahu mezi technickym stavem vyhybky a oéekavanou odezvou

Integrace a distribuce dat z jinych informacnich a diagnostickych systému Spravy zeleznic
Definice vnéjSich (rusivych) vlivu a moznosti jejich eliminace

Nalezeni vztahu mezi méfenou odezvou a provoznim zatizenim

Optimalizace poctu potfebnych vstupu do algoritmu ze vSech systému

Definice kritérii pro mezni stavy vyhybky (meze pro upozornéni a zasah)
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e \edoucipracovnihobaliCku: RETIA, a.s.

Cile pracovniho balicku:
e Tvorbamodulu ,vyhybka®ve stavajicim informacnim systému Spravy zeleznic
e Prezentace avizualizace dil€ich vysledku vinformacnim systému Spravy Zeleznic
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Aplikacni garanti
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